Jdager

High Performance Spindles

DentaDrive X.0

Troca pneumatica direta

Numero de artigo 16302003

Spindle HF para fresar, esmerilar, furar, gravar a alta velocidade

Mancal Valores de poténcia
’ Refrigeracao do suporte do spindle
Rolamentos hibridos (unidade) 3
Lubrificagdo com graxa paratodaa . . Pmax./5s  56-60% 51-100%
o isento de manutencao
vida util Poténcia nominal 0,75 0,65 051  [kw]
Binario 0,12 0,103 0,09 [Nm]
Motor Tensio 71 71 63 V]
Tecnologia de Acionamento assincrono de 3 fases Corrente 13,6 11,8 10,7 [A]
motores (sem escovas nem sensores)
Frequéncia 1.667 HZ Valores de poténcia
Ne de polos do motor 1 Por ar comprimid
(pares)
A - () - 0,
Velocidade nominal 100.000 rpm FIErEs  SEEly S
. Poténcia nominal 04 0,32 0,23 [kw]
Valor de aceleracao/ 10,000 rpm
frenagem (outros valoresapss consulta) Binario 0,121 0,077 0,066 [Nm]
Por segundo
Tensdo 36 36 36 I\
Corrente 13,6 10 9 [A]
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Ak 5 = Caracteristicas
85 -l 81 13.9
2 123 . Aco inoxidavel /
Caixa .
| = Aluminio
= = S " .
b Diametro da caixa 33 mm
o O
Yy = ey . ~ . .
_-E Refrigeragao por ar comprimido
- Dissipacao de calor
Dimensdes Temperatura externa <+60°C
Temperatura ambiente de +10°C . +45°C
kw Nm funcionamento
07 1 i A e e [ Ar de vedagéo
0,6 f==ssz e ! b 1 012
------------------- S i Tipo de protecao
05 F=~t<kot e / b "‘.-~. — 0,1 P P ﬂg ) P54
P e £ R R e B P (ar de vedacao ligado)
03 T 7} 006 Ar de sopro através da pinca de
02 R Dl PO fixagao durante a substituicao da
i _ . P ferramenta
0 —— 0 Apalpacao
@%éy ,,p&p Q@P ﬁo‘@ @@ .\w@ @9@ opép \@6? & Troca de ferramenta Troca pneumatica direta
——STEW S6 (kW] — - Pmax [kW] . : Lo s o
‘ s L T oo N o i | Tipo de pinga de fixagao 5,1P-5
. . Capacidade de fixagdo até 4 mm
Diagrama de poténcia o
Refrigeracao do suporte do spindle Marcha adireita
A avaliagédo do desempenho foi efetuada na instalagéo de ensaio Conexao . Cabo
de motores do explorador. Comprimento 1,5 m
Peso ~0,9kg
Nm R
0,125 Deslocamento radial do cone <1
interior H
+ 0,1
+ 0075
~+ 005
0,025
0 ' 0
S & & & & & &F FH S
A T S S S SEC -
— 51 [KW] 6 (kW] — - -Pmax[kW] |
— — S1[Nm] ===56Nm] = @ ==——- Pmax [Nm] ‘
Diagrama de poténcia
Por ar comprimid
A avaliagéo do desempenho foi efetuada na instalagdo de ensaio
de motores do explorador.
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